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JM 系列电子计米器说明书
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JM系列数显电子 计米器是我公司推出的新一代预置式荷性能计
米出该系列采用性能优异的单片微机作为主控部件，具有计米准
确、计数频率商、计米范围宽、停电数据保存永久、加／减计米方
式、多种控制输出方式、抗干扰性能强、外形美观等特点。

JM系列电子计米器可广泛应用千包装、印刷、纺织、造纸、石
油化工、冶金等行业，作为对薄膜、面料、纸张、线材等物质长
度的计米显示、计米控制和计米报警。投放市场以来探受用户欢迎，
井己配套出口。

圭j旦标及功葩
1安装方式：盘装式或插座式安装；
2功耗：4.SW; 信号输入阻抗：为血；
3最环计数频率：高速：5000次／秒；中速：250次／秒；

低速：25次／秒。 （信号占空比为1:1) 
4计数方式：加计数方式或减计数方式任选；
5计米步长选择范围： 0.0001-1.0000m, 分辨率为0.1mm。
6输入信号和应选计数频率：
(1). 触点信号：继电器、行程开关、徽动开关等；计数频率选低

速；
(2)无触点信号：接近开关、光电开关等；根据要求计数频率选

择低速、中速或高速；
(3). 脉冲信号： TTL电路等。脉冲电压：低电平VL= O-l.3V, 高电

平VH =4.5V-30V。根据要求计数频率选择低速、中速或高速；
7计数控制输出方式：
F模式：计米到达设定值后，控制触点输出，继续计米；
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n模式：计米到达设定值后，控制触点输出，停止计米；
［模式：计米到达设定值后，显示自动清零重新计米，控制触

点输出，单稳延时时间到后停止输出；
1e1 模式：计米到达设定值后，停止计米，控制触点输出，单

稳延时时间到停止输出，显示自动清零重新计米；
8抗干扰强度：3级(TEC801) ; 
9. 断电保码／不保码可选择：数据保存时间>10年；
10复位（清零）方式：复位时计米器清零，触点输出释放。
(1). 面 板清零键复位；
(2)端子复位(RST, COM脚短接），复位信号脉宽>0.1S;
(3). 单稳延时自动复位：0-99.9秒可设定（对应 模式［和e>;
11提供外接传感器电源： DC12V, 电流值见表1;
12控制输出触点容量：3A/250VAC (阻性负载）；
13. 工作环境温度：o-so也相对湿度..;;; 95% (不结露）。
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型号 计数范围 功 能
输出电源 外形尺寸mm 开孔尺寸mm

插入探度 (mm)（供传感器） （高X宽X深） （高X宽）
JM20S 0-999999 有预置，计数频率、计米方式、 12VDC/20mA 36X76X106(90) 33X73 100(84) 
JM48S 0-99999 计米输出方式、计米步长、计 12VDC/30mA 48X48X85 4SX45 78 
JM72S 0-999999 米量程、输出单稳延时时间、 12VDC/30mA 72X72X75 68X68 65 
JM80S 0-999999 断电保码／不保码可选择设定。 12VDC/60mA 80Xl60X80 76Xl52 65 
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JM48S面板(JM72S面板布局同上图）
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控制输出 电赢输入

JM20S盘装式端子接线图

电撮输入

电霉输入

JM20S插座式墙子接线图
（该型表CP:l舅如未注明均为NPN型输入）

JM72S端子接线图

端子接线图符号注明：
CPl: 负脉冲(NPN)信号输入端；
CP2: 正脉冲(PNP)信号输入端；
RST: 复位信号输入端；
COM: 公共地；
+12VDC外供DC12V电氯输出墙。JM80S面板

公司地址：上海市宝山工业园区振园路128号 邮政编码：200444 电话：021-66186368/66186369 传真：021-66186226
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「预置计数值方法
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操作步骤 预置状态说明 屏耜显示 橾作说明

第一步 进入预置值设定 按 “
预置／参数 ” 键<3秒，进入计米器预过值状态，按下列橾作步骤预役计米值。

第二步．按符 显示值个位闪烁， 按" ,-4 "键 ， 选择要修改的位使之闪烁 ， 再按... .. 键 ， 将闪烁位设觉成从0-+9之间的
仕改预置计米 SET指示灯亮，进入 10 0 1231-11 数值。仪表从程选择为o, 预置值打效范围是0-999999(JM48S为0-99999); 从程选择
值 。 计米预置状态 为1 • 预置值有效范围是0-99999.9(JM48S为0-9999.9)。

第三步 退 出预置计米值 预置值设定完毕并检查无误后，按 “ 预置／参数 ” 键<3秒 ， 仪表自动退出倾仅值状态，进入计米状态。

若预置值未改变，按原工况运行；若预笠值改变，保存修改的预登值，按树预置值运行。

息系列电子计米器使用说明书

表 2

参数设定方法 表3

操作步骤 功能参数 屏幕显示 操作说明 具体说明
第一步 进入参数设定 按 ＇， 预置／参数

”
键>3秒，进入功能参数设定状态 ， 参数灯"PRA"兖 ， 进入参数设定状态。

a 按.. �.. 键选择修改的 :2 3气：预登值和参数值都能修改；
(1) 软件锁设定 I a 12 3引 位使之闪烁，再按....... I I I I: 预笠值能修改 ， 但参数值不能修改，软件锁本身除外；

键修改数值 0000: 所有值均不能修改，软件锁本身除外。

F七
I F七 LI 

按..... 键，修改个位 L: 表示最高计数频率为25/秒；
第二步：(2) 计数频率选择 选择L --+n --+H n: 表示最环计数频率为250/秒；
按 “ 预置／ H: 表示朵高计数频率为5000/秒。
参数

”
键(3) RS 

I RS ;1 
按...... 键，修改个位 -I : 表示为加计数方式 ；

且< 3 计数方式选择 选择-1--. - 一：表示为减计数方式；
秒，依次 od I od ';jj 

按...... 键，修改个位 门：断电后不保存计数值，上电从才开始计米（预置和功能参数不变）
选择左边(4) 断电保码选择 选择'j---+ n lj : 断电后保存计米俏，重新上电从上次保存的计米值开始计米。
功能参数
项，并按(5 ) Rn 

I Rn Fl 
按....... 键，修改个位 F、n、C、P代码表示的含义和动作方式请参见 “ 主要技术指标及

需修改各 控制输 出方式 选择 F --+n --+C--+ e 功能
“ 第7条和表4。

功能参数 RR 按"<1111"键选择修改的 单位为秒，延时范围可选取0-99.9秒。
项 (6)

翡鼎
I RROO. 01 位使之闪烁 ， 再按........ 注：此功能只有在控制输 出方式为C或e时才能设定 ， 如为F或n则

键修改数值 无此功能设定。

(7) R IR:aaaa1 修改方法同上 步长单位为米(m )'计米步长选择范围：0.0001 -1.0000m, 分辨率为
计米步长设定 叩SS, 戏引心？妗I 0.1m m。用户应根据每一个信号脉冲对应的实际移动距离设定。

(8) SR
ISR GI 

按....... 键，修改个位 0: 表示计米呈程值有效范围是0-999999(JM48S为0-99999);
计米从程选择 选择a--. : ：：表示计米最程值有效范围是 0-9.9999.9(JM48S为0-9999.9)。
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参数值设定完毕井检查无误后，按 “ 预置／参数 ” 键<3秒 ， 仪表自动退 出参数设定状态进入计米状态， 参数灯
第三步 (9) "PA"灭。若参数值 在原基础上未改变，按原工况继续运行；若 参数值改变 ， 则保存修改的 参数值 ， 计数值

自动清零井按新设定功能 参数敦新运行。
， 输出动作方式 表4

输出方式 加法方式 减法方式 计数到后的动作方式
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注：

RST H RST H 
设定L U U LI U -D LI 

·(;;; 勹·:·_;,;-勹．；． 设定 L .. :- ......... ., ........ , ... .. . . . . RST为低电平(L)时处千复位状态，数码管全显示0, 触点释放；

"'-, I'-.、: : : : RST为商电平(H)时处千计米状态，计米到达设定值后，控制触
输出o n n 输出o n n 点输 出，继续计米，直到RST再次处千复位状态。
RST H LJ LJ LI RST H 
设定L .. ． ． ： ． 设定 L U U LI . . . RST为低电平(L)时处于复位状态，数码管全显示0, 触点释放；··:·:-;;; 之勹二一勹 �: .. : T':.:.:�:: . : . : . RST为环电平(H)时处于计米状态 ， 计米到达设定值后，控制触
输出o 门 厂l 输出o 厂1 厂1 点输出， 停止计米，指示与输出维持到RST再次处于复位状态 。

RST H u LI RST H LI u 
设定L .. . . 设定L . ·...... . RST为低电平(L)时处于复位状态，

.. 了岁�·:· ... 数码管全显示0, 触点释放；
: I'三 RST为高电平(H)时处于计米状态，计米到达设定值后，显示自

输出o 11 11 输出o 11 11 动清零重新计米，控制触点输 出，单稳延时时间到后停止输 出 。

RST H u LI RST H 
设定 L .. . . 设定 L .. : ....... .. U LI RST为低电平(L)时处千复位状态，数码管全显示0, 触点释放 ；

/刁刁刁:· :"'-N尸:.:_;·:·RST为高电平(H)时处千计米状态 ， 计数到达设定值停止计米，
输出0 I 冒 输出0 ii ii 控制触点输 出，单稳延时时间到停止输 出，显示自动清零重新计米。

星 单稳延时输出(0-99.9秒设定） 工l 保持自身状态输 出

00! 说丽页注意事丽］
1严格按仪表壳体上的端子接线图接线。所用电源电压与计米器
额定电压应相符。
2传感器引线与计数器的连接应可靠，在强电磁干扰环境中应使
用屏蔽线，且信号连线应避免与电源线、控制线贴近平行铺设。
3.JM20波表"A"键清零键共用，在计米状态时"A/清零

” 键
为清零功能，在进入 预置设定或功能 参数设定状态时"A/清零

”

键为预置值修改或参数修改功能，不具有清零功能 。

4应根据需要合理选用传感器并正确接线：
(1) NPN型传感器计数信号输入(CPl负脉冲输入）或触点计数信

号输入接线方法见右前图 。

(2) PNP型传感器计数信号输入(C印）正脉冲输入）或触点计数信
号输入接线方法见下图。

+12V

CPl

+12V

CP2

COM u- I I I I I COM
(OV (OV

5.COM端子为公共地，也是输出电源 ov端。
6通电后先根据需要选择计数频率，然后进入正常的计数状态。

HITP: /www.yatai.sh .cn Email: / /yat釭@yatai.sh.cn 技术咨询：021-36160962
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